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10.6. Grashof Tipo I: Doble Manivela. 

 
Si el componente más corto es la base, los dos pares situados en la base tienen rotación 
completa,  y  por  tanto  los  dos  componentes  que  conectan  a  la  base  son  manivelas.  El 
mecanismo se denomina DOBLE MANIVELA, también conocido como “con componente arrastrado”. 
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DESCRIPCION DE MECANISMO DEL “ATLAS DE ARTOBOLEVSKI” 
 


